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機器人的組成

機構

傳感器夾具

控制器

電機

 I/O

減速機



  

            
開啟電源按鈕說明與開關機流程

電控箱

無法開機時迴路保護器與保險絲檢查說明

寶元 PLC 控制器燈號與 I/O 說明

ROBONIC 馬達驅動器燈號說明

電控箱內部配置說明



  

電控箱內部配置說明

• 寶元 PLC
           控制器

• 迴路保護器

• 電磁接觸器

• 保險絲
• 伺服馬達
           驅動器

• 直流電源
           供應器

•220V 單相
              電源座
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開啟電源按鈕說明與開關機流程
• 馬達驅動器電源開關：功能為開啟 ROBONIC 驅動器
     順轉開啟逆轉關閉
•  PLC控制電源開關：功能為開啟寶元 PLC 控制器
    順轉開啟逆轉關閉 

• 電源指示燈：
    當上述電源開啟後持續亮燈



  

開啟電源按鈕說明與開關機流程
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• 開機順序
111
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• 關機順序

• 開機順序
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無法開機時迴路保護器與保險絲檢查說明

1

• 迴路保護器是否有往上扳：往上扳 (on) 為送電此時為紅色指示顏色往下扳 (off) 不導通此時為綠色指示顏色

• 確認電磁接觸器有無吸住 (聲音 )：
 吸住代表電圈有通電而能導通送電
• 確認保險絲有無斷掉：
 此保險絲最大電流為 5A 確保短路時電流過大
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無法開機時迴路保護器與保險絲檢查說明

1

• 迴路保護器是否有往上扳：往上扳 (on) 為送電此時為紅色指示顏色往下扳 (off) 不導通此時為綠色指示顏色

• 確認電磁接觸器有無吸住 (聲音 )：
 吸住代表電圈有通電而能導通送電
• 確認保險絲有無斷掉：
 此保險絲最大電流為 5A 確保短路時
 電流過大直接斷電保護
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無法開機時迴路保護器與保險絲檢查說明
• 迴路保護器是否有往上扳：往上扳 (on) 為送電此時為紅色指示顏色往下扳 (off) 不導通此時為綠色指示顏色

• 確認電磁接觸器有無吸住 (聲音 )：
 吸住代表電圈有通電而能導通送電
• 確認保險絲有無斷掉：
 此保險絲最大電流為 5A 確保短路時
 電流過大直接斷電保護



  

寶元 PLC 控制器燈號與 I/O 說明



  

寶元 PLC 控制器燈號與 I/O 說明
24V

• 馬達驅動器連線用

• 輸入點位置 :輸入 -V 時燈亮

• 輸出點位置 :
on 時輸出 -V

• IO 電源
V0: 直流 -V
+V: 直流 +V

FG: 接地



  

寶元 PLC 控制器燈號與 I/O 說明
• 說明：
  用以判斷傳輸是否正常
•RUN 燈：
  若模組收到正確資料則此燈會閃爍
•CONNECT 燈：
  若模組收到資料則此燈會閃爍



  

寶元 PLC 控制器燈號與 I/O 說明

• 正常閃爍如影片所示
• 如不正常請檢查系統電源與 IO電源是否通電



  

ROBONIC 馬達驅動器燈號說明

• 正常閃爍如影片所示
• 如不正常時會閃爍紅色指示燈



  

 標準六關節機械手



  



  

LNC 控制器



  

各種座標及其關聯性



  



  

點記錄



  



  

大象放進冰箱的步驟
1. 打開冰箱門
2. 把大象放進去
3. 把冰箱門關上



  

長頸鹿放進冰箱的步驟
1. 打開冰箱門
2. 把大象取出來
3. 把長頸鹿放進去
4. 冰箱門關上



  

倒茶步驟
1. 等待選擇 A,B

2. 取杯子
3. 放杯子在桶 A,

4. 開桶 A 開關
5. 拿走杯子



  

前台 : 點餐系統
(python)

後台 :MySql資料庫
１９２ .１６８ .２ .１１０

控制電腦
(Ubuntu+python)

機器人控制器
１９２ .１６８ .２ .１１０

１９２ .１６８ .２ .Ｘ



  



  

前台點餐系統
Gui.py



  

2021-11-24 19:59:49#21

now = datetime.now()
s = datetime.strftime(now, '%Y-%m-%d %H:%M:%S')
#
sel=s+"#"+var.get()+str(size.get())
print(sel)
img=qrcode.make(sel)
img.save("qrcode.png")
img.show()
#-----------------------------------------
sql = "INSERT INTO buyer (item,status) VALUES (%s,%s)"
val = (sel,0)
mycursor.execute(sql,val)
mydb.commit() 



  

後台資料庫MySql



  



  

Ubuntu系統及 python3



  

控制手臂電腦

1. 讀取二維碼
2. 查詢資料庫 ( 查無 , 查有 , 已使用 )

3. 分解字串
4.UDP 協定 , 傳送 R 值 ,(R102=21)

5. 寫入資料庫

2021-11-24 19:59:49#21

Cofee.py



  

機器人程式

●路徑1

從落杯器取杯子
放杯子
按面版(路徑1）
取杯子
放杯子在出口
R109=9

goto Start

Start:(111)
1.if R102=11 goto 路徑 1
2.if R102=12 goto 路徑 2
3.if R102=21 

●路徑2

從落杯器取杯子
放杯子
按面版(路徑２）
取杯子
放杯子在出口
R109=9

goto Start


	投影片 1
	投影片 2
	投影片 3
	投影片 4
	投影片 5
	投影片 6
	投影片 7
	投影片 8
	投影片 9
	投影片 10
	投影片 11
	投影片 12
	投影片 13
	投影片 14
	投影片 15
	投影片 16
	投影片 17
	投影片 18
	投影片 19
	投影片 20
	投影片 21
	投影片 22
	投影片 23
	投影片 24
	投影片 25
	投影片 26
	投影片 27
	投影片 28
	投影片 29
	投影片 30
	投影片 31
	投影片 32
	投影片 33

